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P-faktorn justerar for felaktigt laddtryck genom att satta styrsignalen till ett varde som skiljer sig fran
grundvérdet beroende pa hur stort felet &r.

Ett fel pa 1 V gor att PWM-styrsignalen forandras med 1,25%

Exempel:

Om man har ett fel i laddtrycket p& 0,2V (eller ca 0,1bar) s& justerar P vardet PWM-vérdet med 0,25%.
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Loggfil dar énskat laddtryck ar satt till 2.5V.
PWM-Init ar satt till 100%

P-faktorn ar 10

Laddtryckssignalen mats med Analogl

I exemplet &r laddtrycket émsom 0.5V for litet (2.0V och émsom 0.5V for stort (3.0V)
Nér laddtrycket &r for stort blir PWM-signalen 44%
Nar laddtrycket ar for litet blir PWM-signalen 56%

P Ot

| faktorn justerar for langvariga fel genom att successivt dndra styrsignalen tills att 6nskat laddtryck uppnas.
Ett fel pa 1Vgor att PWM-styrsignalen andras med 3% per sekund.
Exempel:

Om man har ett langvarigt fel i laddtryck pa 0,2V (eller ca 0,1bar) s justerar | vardet PWM-vardet med 0,6%
per sekund
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Loggfil dar dnskat laddtryck &r satt till 2.5V.
PWM-Init &r satt till 100%

|-faktorn ar 10

Laddtryckssignalen mats med Analogl

| exemplet &r laddtrycket &msom 0.5V for litet (2.0V och émsom 0.5V for stort (3.0V)
Nar laddtrycket ar for stort justeras PWM-signalen nerét hela tiden med ca 15% per sekund
Nar laddtrycket ar for 1agt justeras PWM-signalen uppat hela tiden med ca 15% per sekund
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PWM-INIT

D-faktorn bromsar plétsliga forandringar av laddtryck genom att kortvarigt &ndra styrsignalen.
Laddtrycket maste vara inom minst 0.63V under instéllt onskat vérde for att D ska bromsa
laddtrycksokningsforandringen. D-faktorn bromsar daremot alltid laddtrycksminskningen.

Vid 1V plotslig (0.05Sek) forandring ger PWM férandring pé 2,5%
Exempel:

Om man far ett plétsligt fel i laddtryck p 0,2V (eller ca 0,1bar) sa justerar D vérdet PWM-vardet kortvarigt med
0,5%
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Loggfil dar dnskat laddtryck &r satt till 2.5V.
PWM-Init &r satt till 100%

D-faktorn ar 10

Laddtryckssignalen méats med Analogl

I exemplet &r laddtrycket émsom 0.5V for litet (2.0V och &msom 0.5V for stort (3.0V)
Nar laddtrycket pldtsligt blir for stort, minskas kortvarigt PWM-signalen till 25%
Nar laddtrycket pldtsligt blir for litet, 6kas kortvarigt PWM-signalen till 75%

PWM Init-faktorn stéller vilket PWM-varde som boxen ska borja med da boxen gar in i reglering. Detta behévs
da boxen gar ur reglering tex. vid gaspedalsslapp. Dessutom fungerar tex. P-faktorn sé att PWM-out &r detta
initvarde okat eller minskat med det fel som uppmatts.

PWM-Init pd 100% gér att PWM-signalen blir samma som instéallt laddtryck, fast i %.

Exempel:

Om man tex har stallt in 6nskat laddtryck till 2 bar med en 2.5 bars sensor och man satt PWM-initvérdet till
100%, s& startar PWM-ut med 2/2.5=80%. Stéller man ner PWM-initvardet till 50% s& startar reglering pa halva
vérdet dvs 40 %.

Exempellogg
5 T T T T T T T 100
45 i | | | | | | o0
4 I : : : : : : w0
35 7 n n n n n n 0
3 ] [ | | | | | 60
25 T i i i ] i : 50
[N S R B S—1 -
2 ; : : : : : : 40 PWH Ot
i H H H H H H
15 i : : : : : : a0
i | | | | | |
1 v ' ' ' ' ' ' 20
05 i ; ; ; ; ; ; 10
. | : : : : : : .
£ z g S 3 7 H H
= b er o ' 3 et @
Time [5]

Loggfil dar énskat laddtryck r satt till 2.5V, vilket & 50% av fullt utslag.
PWM-Init &r satt till 100%

P-faktorn &r 10

Laddtryckssignalen méts med Analogl

| exemplet &r laddtrycket &msom 0.5V for litet (2.0V och émsom 0.5V for stort (3.0V)
Man ser har att regleringen utgar fran 50% (100%*2.5/5=50%)

Nar laddtrycket ar for stort blir PWM-signalen 44%

Nar laddtrycket ar for litet blir PWM-signalen 56%
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Ett litet exempel dér alla parametrarna &r paslagna och far samverka.
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Loggfil dar dnskat laddtryck &r satt till 2.5V.
PWM-Init &r satt till 100%

P-faktorn ar 10, I-faktorn &ar 10, D-faktorn ar 10
Laddtryckssignalen mats med Analogl

| exemplet ovan &r laddtrycket dmsom 0.5V for litet (2.0V och 6msom 0.5V for stort (3.0V)

Nar laddtrycket pldtsligt blir for stort, minskas kortvarigt PWM-signalen tack vare D-faktorn. Samtidigt
korrigerar P-faktorn genom att sinka PWM-signalen generellt. D& detta inte racker fortsétter | faktorn att minska

styrsignalen for att komma ner till ratt laddtryck.

Verkligt exempel
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Ett riktigt exempel i bil dar vi verkligen reglerar laddtrycket. Trycket regleras till 2.1 bar.
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